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Sistema Mecânicos 
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Polímeros Condutores 
• Podem ser oxidados e reduzidos reversivelmente 

• Presença de ligações π-conjugadas 

• Solubilidade e biocompatibilidade ? 

[27] 
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Polímeros Condutores 
OCHOTECO, E; POMPOSO, J. A; BENGOECHEA, M; GRANDE, H; RODRIGUEZ, J. 

Assembled cation-exchange/anion-exchange polypyrrole layers as new simplified artifical 

muscle. Polymers for Advanced Technologies, v. 28, p. 64-66, 2007.  
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Polieletrólitos 

Operam em meios 

aquosos 

• Baixo Custo 

• Convertem energia química diretamente em 

movimento mecânico 

CALDWELL, D. G; TSAGARAKIS, N; MEDRANO-CERDA, G. A. Bio-mimetics 

actuators: polymeric pseudo muscular actuators and pneumatic muscle actuators for 

biological emulation. Mechatronics, v. 10, p. 499-530, 2000. 
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Estrutura da n-isopropilacrilamida 

• Apresentam transição de fase dependente da Temperatura 

• Um dos componentes do meio é insolúvel abaixo ou acima da 

temperatura crítica 

[43] O polímero expande a 

baixas temperaturas e 

contrai a altas 

temperaturas 
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DONG, L; AGARWAL, A. K; BEEBE, D. J; JIANG, H. Adaptive liquid microlenses activated by stimuli-responsive hydrogels. Nature, v. 

442/3, p. 551-554, 2006. 
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Pol(n-isopropilacrilamida) 

 Material flexível 

 Boa resistência mecânica 

 Sólido na faixa de  temperatura de 
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Polímeros eletroativos 
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